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Géométrie repérée

1 Coordonnées d’un point, coordonnées d’un vecteur

1.1 Repère, repère orthonormé
Définition Trois points non alignés, O, I, J du plan constitue un repère du plan.
Définition Soit (O,I,J) un repère du plan, si :

• (OI) et (OJ) sont deux droites perpendiculaires
• et OI= OJ = 1

1.2 Base du plan vectoriel
Le plan affine est muni d’un repère (O,I,J).

Notation : On note i⃗ le vecteur
−→
OI et j⃗ le vecteur

−→
OJ .

Définition (⃗i; j⃗) est la base associée au repère (O,I,J).

1.3 Coordonnées d’un point, coordonnées d’un vecteur
Propriété :(admise) Pour tout point A du plan muni
d’un repère (O,I,J), il existe un unique couple de deux
nombres (xA; yA) tel que

−→
OA = xA

−→
OI + yA

−→
OJ

Définition : (xA; yA) est le couple de coordonnées de A
dans le repère (O,I,J)
Définition :xA s’appelle l’abscisse de A et yA s’appelle
l’ordonnée de A

Exemple :

Remarque : Les coordonnées d’un point dépendent du repère choisi.

Propriété :(admise) Pour tout vecteur u⃗ du plan
vectoriel, il existe un unique couple de deux nombres
(xu⃗; yu⃗) tel que u⃗ = xu⃗⃗i + yu⃗j⃗

Définition : On dit que le vecteur u⃗ a pour coordonnées(
xu⃗

yu⃗

)
dans la base (⃗i; j⃗).

Exemple :

Propriété : Le vecteur nul a pour coordonnées
(

0
0

)
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2 Coordonnées du milieu d’un segment
Propriété : (Admise)
Soit (O, I, J) un repère, Soient A(xA; yA) et B(xB; yB) deux points du plan, les coordonnées de M milieu
de [AB] sont :

xM = xA + xB

2

yM = yA + yB

2
Exemple : Soit (O, I, J) un repère et deux points A(−3; 3) et B(5; −1).

Calculer les coordonnées de M milieu de [AB].

3 Distance entre deux points
Propriété : (Admise)
Soit (O, I, J) un repère orthonormé, Soient A(xA; yA) et B(xB; yB) deux points du plan, la distance entre
A et B est :

AB =
√

(xA − xB)2 + (yA − yB)2

Remarque : AB =
∥∥∥−→
AB

∥∥∥
Exemple : Soit (O, I, J) un repère et deux points A(−2; 3) et B(4; −1).

Calculer la distance AB.
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4 Pente d’une droite
Propriété : (Admise)
Soit (O, I, J) un repère orthonormé, Soient A(xA; yA) et B(xB; yB) deux points du plan, la pente de la
droite (AB) est :

m = yA − yB

xA − xB

Exemple : Soit (O, I, J) un repère et deux points A(4; 2) et B(−2; −3).

Calculer la pente de la droite (AB).


